3.11.1 Plaatsbepalingspunt

Plaatsbepalingspunten (PBP’s) zijn die punten die in coordinaten bekend zijn en die gebruikt zijn bij
en onderdeel uitmaken van de begrenzing van BGT-objecten. Elk plaatsbepalingspunt heeft een
unieke identificatie, maar de relatie tussen BGT-objecten en plaatsbepalingspunten bestaat uit de
overeenkomstige codrdinatenparen. Er vindt geen administratieve koppeling plaats op basis van het
ID.

Alleen voor objecten die goed idealiseerbaar zijn in het terrein worden voor de codrdinaten die zijn
ingemeten middels inwinningsmethoden fotogrammetrisch, terrestrisch, laserscanning of
panoramabeelden, plaatsbepalingspunten opgenomen. De goed idealiseerbare objecten zijn de
objecten met een positionele nauwkeurigheid van 30 centimeter, zoals opgenomen in de tabel in
hoofdstuk 4 Datakwaliteit.

Van elke plaatsbepalingspunt is de nauwkeurigheid, de inwinningsdatum, de inwinnende instantie
die het heeft bepaald en de inwinningsmethode bekend. De inwinningsdatum is gelijk een
benadering voor het ontstaan van materiéle historie, een gegeven binnen het stelsel van
basisregistraties.

De ligging van elk BGT-object is gedefinieerd door geometrie. Deze geometrie is expliciet gekoppeld
aan een BGT-object in de vorm van een attribuut ‘geometrie’. Deze geometrie moet overeenkomen
met de geometrie van plaatsbepalingspunten van de goed idealiseerbare objecten, die deel uitmaken
van de verzameling van de meetkundige afbakening.

Op maaiveldniveau vormen de verbindingen tussen de codrdinaten altijd een grens tussen twee
aangrenzende objecten in de BGT. Uitzonderingen op deze regel zijn de punten die de geometrie van
een spoor en in specifieke gevallen van een lijnvormige scheiding definiéren. De specifieke gevallen
treden alleen dan op als een lijnvormige scheiding in zijn geheel binnen een vlakobject ligt en met
maximaal een punt raakt aan de begrenzing van dat vlakobject.

In het geval dat niet-gestrookte bogen voorkomen in de vlakgeometrie van BGT-objecten worden de
drie punten meegenomen die zijn gebruikt bij het vastleggen van de boog.

3.11.2 Voorbeelden

In onderstaande figuur wordt het terreindeel gevormd door de coérdinaten 1 t/m 10 en het wegdeel
door de codrdinaten 6 t/m 16.

Voor het wegdeel wordt voor elk codrdinaat ingewonnen met fotogrammetrie, terrestrisch,
laserscanning of panoramabeelden een plaatsbepalingspunt opgenomen.

Voor het terreindeel worden voor de co6rdinaten 1 t/m 5 geen eigen plaatsbepalingspunten
opgenomen, voor de overige coordinaten worden de plaatsbepalingspunten verkregen via het
wegdeel.
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